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Beskrivning
Gravmaitsystemet miter in skopkantens Systemets apparater kopplas samman i1 en
position relativt maskinen eller relativt ett gemensam busslinga for stromforsorjning och
laserplan och visar denna pé en indikator kommunikation.

monterad 1 hytt.
Gravmaitsystemet kan sammankopplas med

Det anvénds for att med stor noggrannhet geodesisystem med GPS.
kunna utfora plan eller fallgravning utan nagon
kontroll utanfér maskinen. Systemets moduluppbyggnad gor att det kan

anvéndas pa alla férekommande maskintyper.
Inmétning sker med lutningssensorer och

lasermottagare och presentation med en Denna manual beskriver systemet for
indikator placerad i hytt. maskin med bom-sticka-fiste.
Systemapparater

IND Indikator i hytt vid operator.
IM Inklinometer eller lutningsensor pa alla rérliga bommar.
LAS Lasermottagere placerad dér roterande planlaser traffar maskinen vid gréavning.

Kablage Sammankopplar apparater i en gemensam slinga med grenar.
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IND ér en indikator och mandverenhet diar For underhéll av programvara finns en SD
information visas pé en grafisk display som minneskort anslutning.

tht och grafik. an et IND kopplas via M8 kontaktdon till
vipparm och en vridratt.
e Busslinga

Indikatorn dr monterad pa en kulledsarm for o
att enkelt kunna positoneras i siktlinje eller e Strémforsorjning

foras undan da systemet ¢j anvénds. e Extra mandverdon placerade pa styrspak

IND kan vidndas hoger eller vinster. e Extern dator, 3D-Geodesisystem

+IM1

+IM2

+LASER D

+ LAZERA1
SPARA LN ZD

} = Frg¥ara
§ Uppdat FW 7

' ™
| Vipparm
S0 kort Digplag
Uridratt
"
'd

I: Ext Dator O O Exterm man.

Stromfors. OO Busslinga

 S—

Faste
kulledsarm




DigiToo] Anviindar-Installationsmanual Grivmétsystem GMS-1 080110 5/29

Specifikation IND

Kaspling Svart pulverlackerad aluminium.

Stromf{orsorjning 8 till 30 VDC, 100 mA

Drifttemperatur omgivning -30 till + 50 °C

Forvaringstemperatur -40 till + 70 °C

Vikt 300 (500 med kulledsarm) gram.

Dimensioner Indikator B 130, H 62, D 30 (60 med anslutningsdon) mm.

Dimension Kulledsarm Langd 300 mm.

Display Vit. (Gul, Gron, Bl&, Rod option)
Upplosning 128 x 64 bildelement.

Stéllbar ljusstyrka display Fran nattbelysning till starkt dagsljus.

SD kort anslutning Standard SD kort, FAT12/16/32

Anslutning stromforsorjning 4 pol M8 hane

Anslutning bussslinga 4 pol M8 hona

Anslutning extern mandver 3 pol M8 hona

Anslutning extern dator RS232 DCE 3 pol M8 hane
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Inklinometern méiter lutningar 1 tipp och roll. IM monteras pa monteringsplatta med
Den édr robust kapslad i rostfritt stal. styrpinnar och behover ¢j kalibreras efter
atermontering.

Kabelanslutning ér fast monterat och kan
kompletteras med armerad skyddsslang.

Specifikation IM

Kaspling Rostfritt stél

Stromforsorjning 8 till 30 VDC, 230 mA.
Drifttemperatur omgivning -30 till + 50 °C.
Forvaringstemperatur -40 till + 70 °C.

Viktmed faste 290 g.

Dimensioner Diameter 52 mm, H6jd 16 mm.
Mitning Tippvinkel Maitomrade 360 grader.
Mitning Rollvinkel Maitomrade 90 grader lika 1 4 kvadranter.
Onoggrannhet tipp < 0.1 grad 6ver 360 grader.
Onoggrannhet roll sin(rollvinkel) < 0.1 %
Elektrisk anslutning 4 pol M8x1 hankontakt
Busskabel 1 meter PUR
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LAS - Lasermottagare

Lasermottagare detekterar belysning fran
roterande planlaser.

Avskdrmning mot starkt solljus och numerisk
signalfiltrering mdojliggér anvindning i starkt

Lang detekteringslangd mojliggor detektering

av laser vid normal gravning.

motljus.

LAS ér robust kapslad i ett transparent

omslutande polycarbonatror.

Specifikation LAS

Kapsling Transparent PC

Stromf{orsorjning 8 till 30 VDC @ 100 mA
Drifttemperatur omgivning -30 till + 50 °C

Forvaringstemperatur -40 till + 70 °C

Vikt med féste 380 g.

Dimensioner L 230 mm, Dia 36 mm. Fiste dia 52 mm.

Optisk detekteringslangd

150 mm.

Optisk upplosning 10 mm.

Optisk mottagningsvinkel sida 150 grader.

Optisk mottagningsvinkel vertikal 30 grader.

Optiskt spektrum 500 till 1000 nm. (alla lasertyper)
Elektrisk anslutning 4 pol M8 hane

Busskabel

1 meter PUR




DigiToo] Anvindar-Installationsmanual Gravmitsystem GMS-1

Kablage

Busskablage

Busskablage sammankopplar systemets
apparater i en slinga med grenar.

Busskablage avpassas for olika maskintyper.

080110 8/29

Var apparat ar bestyckad med en hankontakt
som ansluter till busskablage.

Busskablage signaler

Signal Extern Anslutning Terminal | Farg

CANL CAN kommunikation negativ 4 SVART

CANH CAN kommunikation positiv 2 VIT

Matningsspanning retur. Fordon batteri negativ 3 BLA

Matningsspanning positiv. | Fordon batteri positiv 1 BRUN

Skérm Fordon chassi Chassi
Busskablage Specifikation

Maximal bussldngd 100 meter

Maximal grenldngd inkluderande ansluten nod 4 meter

Terminering

Kontaktdon stromforande
Kontaktdon stromtagande
Kabeltyp

Temperatur rorlig

Min bdjradie rorlig
Miljotélighet

120 Ohm vid kablagedndar.

4 pol M8 hona

4 pol M8 hanne

Skédrmad hogflexibel PUR
-40 till + 90 °C

50 mm

VDE0472
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Busskablage — Forgrening
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Anslutning av flera apparater till bussslinga. |:: M

MS hane (M) och hona (F) 4 pol.

Busskablage — Forlangning

Ak

Forlangnaing av busslinga.
[ M 77

MS hane (M) och hona (F) 4 pol.

Kabel batterianslutning

Anslutning av stromf{6rsorjning till IND eller
busslinga. .

8

/7
MS hona (F) 4 pol.

Kabel extern dator

Anslutning av extern dator till IND.

DSUBS F

.

MS hane (M) 4 pol och DSUB 9 pol hona (F).

Kabel extern manover

Anslutning av externa manoverdon till IND.
//

3

M8 hane (M) och hona (F) 4 pol.. 7’/

N
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Monteringsplatta
Monteringsplatta skruvas eller svetsas pa Monteringhal:
maskin. 1. M4 gingade hal for montering IM och
Svetsning kan goras 1 hél, mot kant eller mot LAS.
baksida. 2. 5 mm forsdnkta hal for skruvmontering

eller svetsning.

3. 4 mm hél for styrpinnar.

4.89
. 3008

26.58
23.09

L) M4 genomgdende
(2> 5.8 for Mo sankskruv

¢3> 4.2 genonglende for cyl pinre
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Indikator manovrering

4 URIDRATT VIPPARM )
Vipparm fors upp eller ned.
* NED for JA.bekrifta, UPP for NEJ - dtergé /I\UDD-NE.T
—
Vridratt vrids runt utan stopp. NED-JA
* Markerar rad 1 meny eller justerar virden. \|/
\. S
Indikator kan vindas hoger/vanster.
e Tryck NEJ under 5 sekunder for att vinda
display upp/ned.
Meny rader N
- GRAV

Meny visar rader i en kolumn Vilj Skopa 000
* D& ’+’ visas framfor en rad 4r underliggande Vilj Fall  -455

rader gdmda och visas med JA. PLAN
e DA4’-’ visas framfor en rad kan underliggande

rader gdmmas NEJ. PLAN laser

FALL
Rader ligger alltid i samma ordning. De kan visas + JUSTERA
och gommas pa detta sétt.
Andra virde .
Vilj Skopa

* Rader med efterféljande siffervéirden viljs for

andring med JA.
* Virde justeras men vridratt. 3
«  Aterga till meny med NEJ.

Andra virde med hjilpgrafik

* Vissa menyrader visas med forklarande -400 e rb
grafik.

mimim
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[S—

N —

Gravning - Skopval

Markera menyrad Vilj Skopa
Tryck JA.

Vilj skopa med ratt.

. Tryck NEJ for att dterga till meny.

080110 12/29

GRAV
Vilj Skopa 000
Viilj Fall -455
PLAN
PLAN laser
FALL

Viilj Skopa
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Gravning - Plangravning

- GRAV
e Markera menyrad "PLAN’, tryck JA.
Vilj Skopa 000
Vilj Fall -455
PLAN
PLAN laser
FALL
* Tryck JA {or att stélla visad niva till noll
dér skopkant &r just nu. 0 53 >
* Tryck JA ldnge for att visa skopkants niva
relativt maskin. ]
» Vald skopa indikeras i nedre hoger horn. 50

Har &r skopa 0 vald.

» Pil visar NED da skopa ar 6ver nollzon.

0.53>

=0

 Pil visar UPP da skopa dr under nollzon.

-0.53>

=0

* Tryck NEJ for att aterga till meny.
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Gravning — Plan med laserreferens

* Markera menyrad "PLAN laser’, Tryck JA. - GRAV

Vilj Skopa 000
Viilj Fall -455

PLAN
PALN laser
FALL
* Tre laserh6jder kan snabbt alterneras.
Vixla mellan A,B eller C laserhdjd genom _,q -1.23
att trycka JA. 00120

0.00>

o Stéll laserhdjd (avstdnd fran laserplan till
onskad grdvnivd) med ratt, laserhdjd A
visas som ‘A -1.23 1ibild. (Ratt skall
forst vridas ett varv for att aktiveras, detta =0
for att undvika ofrivillig justering).

* Noll hojd visas dé skopa skiljer fran
laserplan med detta avstand. Hér ar
skopkant 1.23 m under laserplan.

e Tid i sekunder fran sista lasertraff visas
som 00120 i bild.

* Vald skopa visas som | SO . Har ar skopa 0
vald.

e Tryck NEJ for att aterga till meny
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Gravning — Fallgravning

. - GRAV
* Markera menyrad *Vilj Fall’, Tryck JA.
Vilj Skopa 000
Vilj Fall -455
PLAN
PLAN laser
FALL
» Justera fallvirde med ratt. Visas i fb
promille (mm/m) till hdger . Negativt ———
varde ar fall nedat mot maskin. Grafik -400
indikerar detta. mim i
e Tryck NEJ for att aterga till meny
- GRAV

* Markera menyrad 'FALL’, Tryck JA.
Vilj Skopa 000

Vilj Fall -455

PLAN
PLAN laser
FALL
e Tryck JA for att stélla visad niva till noll
dér skopkant &r just nu. D 53 >
* Tryck JA lange for att visa skopkants
niva relativt maskin. ] F _400
=0
* Skopkants hojdindikering &r nu beroende

av langslége.

* Vald skopa indikeras i nedre hoger horn.
Har ar skopa 0 vald. Valt fall indikeras i
nedre hogra horn. Har ar fall -400
promille valt.

* Tryck NEJ for att dterga till meny.
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Justeringar

- GRAV
* Markera menyrad JUSTERA, tryck JA for
att visa underliggande rader. oIV STTERCT
- GRAV
* Markera 6nskad menyrad, exempel
LJUSSTYRKA, tryck JA. * JUSTERA

LJUSSTYRKA

* Justera virde med ratt. SKALZON
. NOLLZON UPP

* Tryck NEJ for att dterga till meny.

NOLLZON NED

DAMPNING

LASERRPM

Menyniva

Typ Beskrivning

Ljusstyrka Ljusstyrka display. Frén 0 svag till 1 stark.
Skalzon Gridvskala. Hur stor hdjd som displayskalan vid gravning motsvarar. [meter]
Nollzon upp Zon upp dir dirgeringspil ej visas. Markerad 1 gravskala. [meter]
Nollzon ned Zon ned dér dirgeringspil ej visas. Markerad 1 gravskala. [meter]
Démpning Démpning av héjdindikeringens snabbhet. Fran 1 snabb till 5 langsam.
Laser RPM Varvtal per minut for anvénd roterande planlaser. Lasrar med annat varvtal ger ¢j

lasertraff.
Virde satt till noll medfor att alla ljusimpulsintervaller godkédnns for lasertraff.

Menynivé Atkommstskydd av menyrader.
e Still 0 dé endast griv och justering anvinds.
e Still 10 d4 menyrad for skopvirden skall visas.
e Still 100 da service diagnostik skall visas.
e Still 500 dé service installation skall visas.

OBS anvind normalt virde 0 for att skydda programmerade virden.
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Inmatning av skopor

Inmétning gors genom att méta tva avstdnd pa Skopa pa maskin sedd fran hoger sida:

skopan. LV - lidngd fran vinster faste till grivkant.

LH - lingd fran hoger fiste till griavkant.

e Markera menyrad SKOPOR. Tryck JA for . GRAV
att visa underliggande rader. For att denna
skall visas skall Menyniva under + JUSTERA
JUSTERA vara satt till 1. + SKOPOR
e Markera menxrad for valt skopnummer, . SKOPOR
LV eller LH ldngd.
e Tryck JA for att justera virden. Skopa 0 LV
Skopa 1 LH
Skopa 1 LV
Skopa 1 LH
( o Faste )
- O

LU




DigiTool Anvindar-Installationsmanual Grivmatsystem GMS-1 080110 18/29
Servicemeny
- GRAV
Markera menyrad Service, tryck JA for att
visa underliggande rader. For att denna skall * JUSTERA
visas skall Menyniva under JUSTERA + SKOPOR
vara satt till 500. Y Service
Servicefunktioner listas 1 tabell.
Servicemeny — tabell
Tabell listar rader i servicemeny.
e Léangder och koordinater anges 1 [meter].
e Vinklar och lutning anges i [grader].
Menyrad Beskrivning
DIAGNOSTIK Systemdiagnostik.
Menyrader visar varden.
Version Programversion.
IM-DATA Rédata fran IM.
LAS-DATA Rédata fran LAS.

CANbus Status

CANbus status. Tx och Rx felrdknare. Skall
vara 0.

POSITIONER Positiondata for maskingeometri.
Lut Bom Bommens lutning.
Lut Sticka  Stickans lutning.
Lut VF Verktygsfastets lutning.
JO-X Maskin-bom ledens X-koordinat.
JO-Y Maskin-bom ledens Y-koordinat.
J1-X Bom-sticka ledens X-koordinat.
J1-Y Bom-sticka ledens Y-koordinat.
12-X Sticka-faste ledens X-koordinat.
12-Y Sticka-faste ledens Y-koordinat.
AR-X Hogra skopféstets X-koordinat.
AR-Y Hogra skopféstets Y-koordinat.
B-X Skopkantens X-koordinat.
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Menyrad
B-Y
LO-X
LO-Y
L1-X
L1-Y
LAS-Y
INSTALLATION

Maskin
X-org
Y org

Bom Léngd
Stick Léngd
J2-H Léangd

V-H Lingd

IM montering
Bom
Sticka

Faste

LASER 0

Ivinkel

X Pos

Y Pos
LASER 1

Ivinkel
X Pos
Y Pos

GMS-1 080110 19/29

Beskrivning
Skopkantens X-koordinat.
LASO X-koordinat.
LASO Y-koordinat.
LASI X-koordinat.
LAS1 Y-koordinat.
Lasertraff Y-koordinat.

Installationvirden.
Menyrader visar virden kan som editeras.

Maskinvarden.
Maskin-bom led X-koordinat. Normalt 0.

Maskin-bom led X-koordina. Normalt h6jd
mellan led och mark.

Bommens langd mellan leder.
Stickans ldngd mellan leder.

Langd mellan sticka-faste led till hogra
skopfistet.

Langd mellan hoger och vinster skopfaste.

Installationskalibrering av bommens
lutningssensor — monteringsvinkel.

Kalibrering av bommens monteringsvinkel
dér hojdskillnad mellan leder anges.

Kalibrering av stickans monteringsvinkel dér
hojdskillnad mellan leder anges.

Kalibrering av féastets monteringsvinkel dér
hgjdskillnad mellan sticka-faste led och hoger
skopfaste anges.

Lasermottagare LASO installationsvinkel och
koordinater.

Installationsvinkel.
X koordinat pa sticka.
Y koordinat pa sticka.

Lasermottagare LAS] installationsvinkel och
koordinater.

LASO Installationsvinkel.
X koordinat pa sticka.
Y koordinat pa sticka.
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Prgvara

Menyrad
SPARA till SD

Uppdat FW

Omstart

GMS-1 080110 20/29

Beskrivning
Sparar installationdata till SD minneskort.

Uppdatering av programvara.

Uppdaterar programvara i lutningsensorer IM
och lasermottagare LAS frdn SD minneskort.

Startar om indikator, sk. varmreset.
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Apparater

Apparater kriver normal inget underhall. Icke
fungerande apparater demonteras och ersétts

av nya.
Programvara
Programvara i apparater lagras i icke flyktigt Programvaran for apparater lagras som filer pa
minne. Detta kan uppdateras fran SD kort. SD kort med FAT12/16/ 32 typ filsystem.
e Uppdatering av IND sker genom att For uppdatering distribueras programvarufiler
montera SD kort. Vid start av IND pa SD kort eller via internetnedladdning.

kommer programvaran att uppdateras fran
SD kort till IND om version skiljer fran
tidigare. Version visa vid uppstart.

Programvaruuppdatering kriver alltsa
ingen speciell utrustning och utfors enkelt.

e Uppdatering av IM och LAS utférs med
IND fran servicemenyn. Programvaran
OverfOrs via busskablage.
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Gravmaitsystemet dr konstruerat for enkel Inmétning av system skall utféras noggrant for
installation. Inga specialverktyg eller speciella att sikerstilla systemets precision. Toleranser
arbetsmoment anvénds. specifieras 1 tabell.
Verktyg
Komponent / atgird Utforande Verktyg, Material
Svetsning Svetsutrustning
Monteringsplatta Skruvning Borr & gédngtapp M5, Skruvverktyg
Koorosionskydd Malning
T-féste kulledsarm Skruvmontering Borr & gingtapp M5, Skruvverktyg
Kablage Forlaggning pa bom & sticka  Straps, Spiralkabelskydd
Batterianslutning Elektrisk anslutning till For fordonsel
stromuttag.
Inmétning system Mitning av lingder bommar Mattband
och avstand.
Inmétning system Lutningsvinkel bommar. Mattband, Vattenpass eller planlaser
Inmétning skopor Mitning av lingder mellan ~ Maéttband
skopkant och fésten.
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Apparatplacering

Monteringspositioner for apparater:

1.

IND monteras 1 hytt sé att den kan stéllas
till siktlinje vid gravning och kunna foras
undan da grivmétsystem ej anvinds.

IM placeras med valfri tipp och med
minimal roll.

1. IM monteras pa bommens hdgersida.

2. IM monteras pa stickans hogersida.

3. IM monteras pa verktygsfastets
hogersida. Kabel bor forstirkas med
armerad slang.

3. LAS monteras pa hoger och vénster sida

pa stickan s att roterande laser kan triffa
vertikal LAS vid normal gravning.

. Fordelningskablage monteras 6ver bom —

sticka. Kablar fran IM och LAS kopplas
hit.

. Forlangningskablage kopplas mellan

fordelningskablage och IND.

. Kontrollera att kablagelangd &r tillracklig

och att kablage ej kldams eller stracks for
alla positioner pd bom, sticka och féste.

Rot Laser
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Montering

Steg Beskrivning
1 Vilj monteringspositioner for IM och LAS.

2 Svetsa eller skruva monteringplattor f6r IM.
e Tipp valfri.
e Roll mindre &n 1 grad (2 cm/m)

3 Svetsa eller skruva monteringplattor pa stickan for LAS. Observera att plattan bestimmer
riktning av LAS.

Korrosionsskydda féstplatta och svetsade ytor.
Skruvmontera T-faste for IND i hytt.
Montera fordelningskablage pa bom- sticka.

Montera forlingningskablage mellan fordelningskablage och hytt.

[ BRI e Y e

Montera IM pé monteringsplattor. Observera att IM har olika identiteter, NID.
e 3 st. Styrpinnar.

2 st. skruv.

IM, NID =1 pa bom.

IM, NID =2 pé sticka.

IM, NID = 3 pa faste.

9  Montera LAS pa monteringsplattor. Observera att IM har olika identiteter, NID..
e | st. styrpinne.
e 2 st skruv.
e LAS med NID =4 pé sticka hoger sida.
e LAS med NID = 5 pé sticka vénster sida.

10 Anslut IM och LAS kabel till férdelningskablage. IM pé redskapsfaste forses med
armerad slang.

11 Fast ihop kabel och kablage till en skyddad kabelstam med spiralkabelskydd och
buntband.

12 Montera IND
e Anslut forlingningskablage till IND
e Anslut batterianslutningskabel till stromuttag och IND
e Montera IND pé T-faste

13 Kontrollera funktion.
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Griavmitsystemet méts in vid installation:

1. Maskinens geometri.

Inmatning av Gravmatsystem

inmétning.

2. Lutningssensorernas montering, rotation.

3. Lasermottagarnas montering, rotation och

placering

D4 montering sker pé fastplattor dr det dessa

Namn i meny

X org

Y org

Bom Léngd
Stick Langd
J2-H Léngd
J2-V Liangd
V-H Léangd

Bom
Sticka
Faste

Ivinkel
X Pos
Y Pos
Ivinkel
X Pos
Y Pos

Inmatningar & toleranser

Maskin sedd fran hoger sida
Beskrivning
Bommens vinstra led langdkoordinat.
Bommens vénstra led hojdkoordinat.
Bommens lingd mellan leder
Stickans ldngd mellan leder
Langd mellan stickans hogra led till hoger skopféste
Langd mellan stickans hogra led till vanster skopfaste
Lingd mellan vinster och hoger skopfiste

Bommens lutningssensor monteringvinkel. Bestimms
med héjdmétning.

Stickans lutningssensor monteringvinkel. Bestimms
med héjdmétning.

Verktygfastets lutningssensor monteringvinkel.
Bestimms med hdjdmaétning.

Laser monteringsvinkel pé sticka hogersida
Laser X koordinat pa sticka hogersida

Laser Y koordinat pd sticka hogersida

Laser monteringsvinkel pa sticka vénstersida
Laser X koordinat pé sticka vénstersida

Laser Y koordinat pd sticka vénstersida
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som méts in. Apparatbyte kan goras utan ny

Tolerans

5 mm
5 mm
I mm
I mm
I mm

0.1 grad/ 1 mm
0.1 grad /1 mm
0.1 grad/ 1 mm

10 grader
2 mm
2 mm
10 grader
2 mm

2 mm
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Maskinvarden

. . -Service
* Markera menyrad Service, tryck JA for att
visa underliggande rader. For att denna skall *DIAGNOS
visas skall Menyniva under JUSTERA -INSTALLATION
vara satt till 500. -Maskin
] . X org 0.00
* Markera menyrad MasKin, tryck JA for att
visa underliggande rader. Yorg 0.90
Bom Lingd 3.21
» Editera koordinat och ldngdvérden. Stick Lingd  2.10
J2-H Léangd 0.541
J2-V Lingd 0.123
V-H Lingd 0.432
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Inmatning av Lutningssensorer IM

IM kan monteras med valfti tipp (rotation) pa
bommar. For att méta bommens verkliga
lutning skall IMs monteringsvinkel noga
bestimmas.

Detta gors genom att till systemet ange en
aktuell lutning som anvénds for att berdkna
IMs monteringvinkel.

Aktuell lutning bestimms genom att méta
bommens hojdskillnad mellan leder och ange
denna till systemet.

* Markera menyrad IM montering. Tryck JA
for att visa underliggande rader. Virden
anger lutning. Det dr dessa som skall
justeras till korrekta vérden.

* Markera Bom, Tryck JA. Grafisk display for
vinkelbestimmning genom hdjdmitning
visas.

» Justera hojdskillnad H med vridratt.

* Bommens ldngd L och lutning V visas.

*  Tryck JA fem sekunder tills texten Sparad
OK visas. Nu dr monteringsvinkel lagrad.

* Bommens verkliga lutning visas i
menyraden Bom.

l.

Stall bom ungefar horisontellt vilande mot
markstod.

Mait hoger leds hojdskillnad mot vénster
led sett fran maskinens hogra sida.
Noggrannhet +/- Imm.

. Ange hojdvirde enligt exempel for bom

nedan.

Bom mits led - led.
Sticka mits led - led.

Féste méts led - hoger skopfiste.

-IM Montering
Bom 43.21
Sticka 12.34
Fiste -54.32
M0 Bom Instd8lning L3X
ﬂ H
W 2345 HO.123
Sparad OK
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Inmatning av Lasermottagare LAS

Lasermottagare monteras pa stickans hogra Vinkelomréde ar +/- 180 grader. I skiss &r
och vinstra sida. LAS monterad -30 grader.

Monteringposition och vinkel f6r bada sidor
skall referera till ett koordinatsystem sett fran
maskinens hogra sida med origo 1 stickans
vénstra led enligt skiss.

-LASER 0
* Markera menyrad LASER 0. Tryck JA for )
att visa underliggande rader. Tvinkel 179
X Pos 1.234
* Editera vinkel och koordinatvarden.. Y Pos -0.123
+ LASER 1
krl
TN
Y Pos
i al %t N
s K s/
X
X Pos Ivinkel
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Hemsida

www.digitool.se

Teknisk support

DigiTool Instruments AB
Skénningvagen 54, S-59544 Mjolby
Tel 0142 34346

Epost info@digitool.se

Forsdljning

DigiTool Instruments AB
Skénningvagen 54, S-59544 Mjolby
Tel 0142 34346

Epost info@digitool.se

Administration

DigiTool AB

Box 123, S-113 30 Stockholm
Tel 08343410

Epost info@digitool.se
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